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ALZA - Localizacion y ubicacion de bobinas

1 INTRODUCCION

El objetivo del proyecto es gestionar la ubicacion de las bobinas de forma que el usuario de la
gria no interactlie con el terminal salvo que necesite realizar consultas de ubicacion.

El sistema se basa en la identificacion inequivoca de las bobinas, los elementos que realizan
los desplazamientos de las mismas, y la posicion geométrica en el area de trabajo de todos los
elementos.

El sistema esta disefiado para trabajar en base a identificacion tradicional, mediante codigos de
barra de las bobinas, y en base a identificacion mediante Radio Frecuencia (RFID), dotando a
las bobinas de las etiquetas adecuadas (TAGs RFID) y a los elementos encargado del
movimiento de las mismas, de los lectores correspondientes, en base a lectura optica de los
caédigos, o a la lectura mediante RFID.

La comunicacion de los elementos de computacion e identificacion necesarios, se realiza de
modo inaldmbrico, siendo necesario contar con la necesaria cobertura WIFI en todas las areas
de trabajo.

Para conseguir este objetivo necesitamos utilizar un hardware especifico de mediciéon y un

software que gestiones los valores suministrados por este.

Hardware

B Convertidor RS232 a WIFI.

B Laser de medicion para coordenadas X e Y proyectado sobre pared reflectante como
punto de referencia.

B |ector RFID para identificar la bobina al realizar el enganche.

B Equipos CV60 de Intermec en grdas con operario.

Empresa

Regsiata -3- www.clasel0.com
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B Equipos de mano CK3 o similares de Intermec para gestionar las grdas desde el
exterior de la cabina.
B PC para gestionar las lecturas de todas las grias.
Software
B Aplicacion Gestora BD (GestorBD).
B Aplicacion lecturas coordenadas y RFID de cada grua (LecturasXY).
B Aplicacién para gestionar las lecturas realizadas e interactuar con la BD (GestorXY ).
B Aplicacién terminal (MobileXY)
Altas, bajas, cambios de ubicacion
Asociacién bobina con RFID
Inventario
Consulta de ubicacion
B Aplicacion CV60 (FijaxY)
Visualizacion y ubicacion actual de la grda, identificacion bobina, plano de
ubicacion.
Consulta de ubicacién de bobina
B Servidor web (WebService)

Herramientas desarrollo

Visual Studio .NET

SQL Server

Herramientas conexiéon

m WIFI

Conexion cable

-4 - www.clasel0.com
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2 APLICACION GESTORA BD (GESTOR BD)

La aplicacion GestorBD, es responsable de la definicion y mantenimiento de todos los
pardmetros necesarios para el funcionamiento del sistema. Esta aplicacion requiere una

entrada codificada para gestionar la BD y el contenido de sus tablas.

ACCESO A GESTION BOBINAS

AENOR | | AENOR

R R

Seguridad Empresa
Informacién | | Registrada
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2.1 Menu Principal Administrador

Para la gestién de cambios de ubicacidn necesitamos disponer de informacion al detalle del
almacen, considerando los distintos factores de medicion.

Para gestionar los movimientos que realiza la grua y los cambios de bobina de ubicacion nos

basamos en la informacion definida en las tablas:

TABLA Descripcion

Bobinas Maestro de bobinas

Laseres Laseres X,Y asociado a la gria
Almacenes Almacenes

Sectores Sectores en que se divide almacén

- Para personal de la empresa (AREAS)

Zonas en que se divide un Sector
Zonas B Coordenada Y
B Para personal de la empresa (Filas)

Filas en que se divide una zona

Filas

Tipos de Movimiento

RFIDS

Gruas

B Coordenada X

B Para personal de la empresa (Cunas)

Alta, baja, cambio de ubicacion...
Lector RFID asociado a la graa

Maestro de Gruas

Aol KM v |2 @ 2§

EFEEEEEEEE

Ciign 1 Fecha Actusizacin [T Haia Actuakeaciin BRI

Descipotn  BRUAT

Almacdn 1 [ |

w1 [EASEAT ]
Lo 2 [sEAZ ]
Lemz 10 [F8EE

AFID 1 [T ]

1del Mo hay mas regis G 1

Desde la opcion de administracion, se definen y mantienen los parametros necesarios.

AENOR | | AENOR

R R

Seguridad Empresa
Informacidn | | Registrada 6
2 ) -
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3  MOVIMIENTOS. APLICACION GESTORA DE LECTURAS (GESTOR XY)

La aplicaciéon (GestorXY), proporciona la identificacion continua del estado de las grias y la

monitorizacién de sus movimientos:

Visualiza la posicion de las gruas.

Graba seguimiento de las gruas.
Muestra un log de los procesos.

Indica los ultimos movimientos realizados.

Realiza testeo de las IP asignadas a los laseres y pinzas.
Muestra Plano de la posicion de la grda en el almacén.

También se encarga de la informacion al sistema central de todos los movimientos realizados.

Las operaciones basicas que gestiona son:

Cuando el valor de RFID pasa de blanco a
distinto de blanco.

Cuando el valor de RFID pasa de distinto
de blanco a blanco.

Peri6dicamente actualiza una tabla
T_CHIVATO_PARA GRUAS

Periédicamente crea y envia fichero FTP
con la informacion generada en
T_BOBINAS_ULTIMOMOVIMIENTO

Gestor Lechums XY HORA D ARRSNGUE; 132111 103511

Enganche
Se inserta registro en

T_BOBINAS_ULTIMOMOVIMIENTO

Desenganche
Se inserta registro en

T_BOBINAS_ULTIMOMOVIMIENTO

Para que los terminales obtengan la informacién
de donde estan posicionados y que bobina
tienen enganchada.

Para que la informacién sea recogida por el
sistema informatico Central.
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4  APLICACION LECTURAS (LECTURASXY)

La aplicacion (LecturasXY), es la responsable de la lectura de las distancias proporcionadas
por los Laser de las grdas y su conversiéon en coordenadas X-Y.

El sistema permite parametros de compensacion para el ajuste fino de la posicion, permitiendo

asi lecturas con mayor precisién. Los valores obtenidos, se registran en las tablas

correspondientes para su posterior tratamiento por la aplicacion (GestorXY).

GRUA: 5 ULTIMO ARRANQUE: 02/09/2011 16:40:54

mm

cm Ping No

Grabar log No
Telnet Mo

o Ping Ho

rabar log No
Telnet HNo
Ping Mo

Configuracidn | Minimizar | Actualizar

Empresa
Registrada

UNE-EN 150 9001
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5 CONTROL DE APLICACIONES

Las distintas aplicaciones se ejecutan en un servidor central. Para el funcionamiento y la
coordinacion entre ellas, se dispone de un médulo de control que asegura el correcto

funcionamiento del sistema. Este modulo es responsable de:

B Controlar que todos los procesos estén en ejecucion.
B Reactivar automaticamente cualquier proceso que pueda haberse detenido.

B Notificar de cualquier incidencia que pueda producirse, mediante alarma por correo

electrénico o cualquier otro medio disponible.

B Iniciar todos los procesos ante la reiniciacion del sistema.

-

2 Control Aplicaciones en Ejecucion EI @

[ “E

CACTOVAZEXE

CACT0NMene

CACT 004N eve

CACT0MENE exve

oo \C1DMGALMED  Gestionh almed exe
CACTOVGALMEDLECTURAS G almedLecturas. exs

Empresa
Registrada

UNE-EN 150 9001
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6 APLICACION TERMINAL CV60 (FIJAXY)

La aplicacion (FijaXY) es la responsable del control de los terminales ubicados en las cabinas

de las gruas, o en los puestos de control de las mismas.

La funcion principal de este mddulo es la identificacién de la posicién actual de la pinza de
grua, la situacion de bobina enganchada o pinza libre, y la informacion referida a la bobina

enganchada.
Las funcionalidades basicas son:
B Consultar ubicaciéon de una determinada bobina por codigo bobina o TAG asociado.

B Representar en plano ubicacion de bobina.

B Envioyrecepcion de mensajes entre terminales.

6.1 Inicio

EScoemes

CUNA
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6.2 Consulta Bobina

BOBINA \
TAG
FECHA
ALMACEN
AREA

FILA CUNA

X
b 4

6.3 Plano

Muestra un mapa grafico del almacén e indica donde esta localizada la bobina consultada.

| Menzajes I

ALMACEN 12

|
| INS
| |
-
|
J‘ EMB
| |
AENOR AENOR
- [ 5
i -11- www.clasel0.com
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ALZA - Localizacion y ubicacion de bobinas

7  APLICACION TERMINAL MOBILE (MOBILEXY)

La aplicacion (MobileXY), se destina a las operaciones con los terminales de mano, y

proporciona funcionalidades adicionales para los operarios de planta, sobre el control del

sistema, con las siguientes funcionalidades:

Identificacion y parametros
Movimientos:

Inventario de Bobinas.
B  Entradas y Salidas
Bajas

Estado de Grla
Localizacion de Bobina

7.1

Identificacion y pardmetros

Inicializacién y estado de baterias.

Storage

Mem.Total 32,000Mb
Mem.Disponible 21,063Mb
Para Programas

Mem.Total 108,078Mb
Mem.Disponible 74,4340Mb

BAT. PRINCIPAL 100 0/0

fo Identificads

% A
A
e N
17/10/2011 0005 02:18:21

>
&
=4
i,
=]

Identificacion y Checlist de comprobacion.

& Identificacion de @
S Usuaric

PUESTUO DE TRABAID

S S -

ALMACEN

BCE FRIA -

<= shandonar Fin

&

Sigliente =

Cuestionario

Pregunta

puesta en condlciones
/Fs tu puasta habitual?
Pinza &n condiciones

Respuestas para

puesto en condiciones
E | Respueska

L me
[+ =1

4] Il I [»

o« Identifidacion Avuda Fin

E @9

AENOR

ER

Seguridad
Informacién

AENOR

R

Empresa
Registrada

UNE-EN 150 9001
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Existen las opciones de trabajo “en local” (sin conexién con el

sistema), y trabajo “en linea” (con conexion con el sistema).

Posibilidad de realizar un inventario de las bobinas actuales

indicando todos los factores que intervienen en su ubicacion.

20 anversanie

ALZA - Localizacion y ubicacion de bobinas

B Paradmetros y de configuracion.

< R O

Referencia Servidor LOCAL
[ttp:/i192.0.0. 12:6000/GMygrter  asmm |
Referencia Servidar WEB
|http:,‘fc 10fgrnter . asmx |
SERVIDOR ACTIVO
ODEC BD REMOTO
[epco |
HTTF DESCARGA APLICACION
[rttp:fi10.205.0.220/c10 |

Parametros

< o

Comunicar a las 22:00:00 horas

Grabar Log Procesos

Auto Arrangue Aplicacion

[] Resetear alas 00:00:00 horas

|:| Desactivar Barra Tareas

[[] Desactivar Botones Llamada
Punto Decimal en BD Remota

Dias Historico

7.2

Movimientos

Inventario

AENOR

ER

Seguridad
Informacién

AENOR

R

Empresa
Registrada

UNE-EN 150 9001

51004472011

ER-0488/2003

| Test Conexion Web Service |
|iarvidor WEB " Parametros | Navegador EI Servidor WEE || Parametros | Mavegador | 4] M

URL: |http:,‘fc10,‘gmter.asmx HEI
WebService Wiy, Qoodle. es

SERVIDORGM (&

Servidor WER Gestion Maobila

Las operaciones siguientes son compatibles,
Para una definicidn formal, revise la
descripcion de servicios,

+ CreaCadenaINSERT
GM Formato Cadena Insert SQL

+ CreaCadenallPDATE
GM Formate Cadena Update SGL

+ DameFechaServidor

-
hl KD

Parametros | Mavegador |7Usuari0 |

ALMACEN [ ] Erwiar Al aceptar
[ECEB FRI -
Area | |

| PISO -
harec A | prso |SUELO

Tipo Mov. |1-ALTA |
TAG |

TieQ ‘ BOBINA

Atras Yalidar Ver Enviar

< 9

Pendientes Pendientes

-13-

www.clasel0.com
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B Entradasy Salidas

Funcion para relacionar el nimero de bobina con el TAG mediante lectura de codigo EAN.

1. Con el lector laser, lectura del Tag adjudicado a la bobina.

2. Enfuncion del origen de la Bobina “W”, “A” o “I”.

NTRADA BOBINAS

ENTRADA BOBINAS

ALMA [EoBFRIE 4]
Tipo Mov. |1-ALTA v| acoion [1-ALTA -]
MP -[292173 BU -

oW O A ®

TAG | |

Aeris  Validar  Ver Hajas  Emviar

< @0 | ®

3. Numero de Bobina.
4. Validacién de los datos:

Tras la validacién de los datos, se obtiene informacién sobre el estado del registro de la Bobina
en la base de datos central.

NTRADA BOBINAS B Enwiar ADA BO A
ALMA BOB FRIA b ALMA BOS FRIA -
Tipo Mov. |1-ALTA - Tipo Mov. | 1-ALTA -|

AENOR | | AENOR

R R

Seguridad Empresa
Informacién | | Registrada

e -14 - www.clasel0.com

S-0044/2011  ER-0488/2003



~= Clase10

7.3

Bajas TAG

ALZA - Localizacion y ubicacion de bobinas

Deja el TAG inactivo para su posterior reutilizacion. El sistema comprueba la informacion

existente para este TAG, y pide procedimiento de verificacién

de baja en funcion de dicha informacion.

7.4 Estado Grua

BAJAS TAGS

Atras  Validar

Muestra la posicion de la pinza y la informaciéon de la bobina en caso de tener alguna

enganchada.

7.5 Localizacién de bobina

AT GRTIA
GRUA | M
ALM  APA AREa  HA-LIM
FILA CUNA

BOBINA

TAG

011 1142016

X | ¥
2.875 36.88

Atras Plano

4 o o9

El sistema permite la blsqueda de una Bobina determinada, por cddigo mediante cédigo

interno, o mediante la numeracion TAG asignada.

-15-

BOBINA s
I | &
TAG
.
| L
ALM AREA
FILA CUNA
X Y
0 0

www.clasel0.com



/
_ﬁ_'_\ Clase10

20 aniversanie ALZA - Localizaciény u

8 SERVIDOR DE FUNCIONES (WEBSERVICE)

bicacion de bobinas

La aplicacion (WebService), es la responsable de la gestion de peticiones de consulta sobre la

base de datos central del servidor:

/& SERVIDORGM Servicia Web - Windows Internet Explarer

= e =)

oo
@Uv |§, http:/fcllfgmter.asimx "|"7| X | |*9 Google P -
Archivo  Edicidn  Wer Favoritos  Herramientas  Ayuda
77 Favaritas (& SERVIDORGM Servicio Web ﬁ - - [ [;ég * Pigina > Sequridad ¥ Herramientas .@.v ”

SERVIDORGM

Servidor WEB Gestion Mabile

Las operaciones siguientes san compatibles. Para una definicidn formal, revise la descripcidon de servicios,

# CreaCadenalNSERT
GM Forrnato Cadena Insert SQL

# CreaCadenalPDATE
GM Formato Cadena Update SQL

« DameFechaServidor
GM Dame Fecha Servidor AAAAMMDD

» DameHoraServidor
GM Dame Hora Servidor HHMMES

» DameMumeroReqistros
GM Dame Mumero Registros

» DameReqgistros
GM Dame Registros

+ EstoyConectado
GM Test Conexion

#* InsertaReqgistro

m

4| i

| 3

5100412011

ER-0488/2003

Listo €5 Intranet local | Maodo protegido: desactivado fy v Em0% -
AENOR AENOR
emacen | | Regstada
e -16 - www.clase10.com



